
Modèle composé de 14 pièces emboîtables, nécessite une seule vis M3 de 10 mm pour la 
base rotative 
  
Tous les composants électroniques sont standards et faciles à trouver : Arduino Uno, 
micro-servomoteurs SG90 à 360 degrés, LED 
  
La meilleure façon de le contrôler est avec un module de joystick. 

  

  

 

  

 


